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操作使用说明

数显脑立体定位仪
书

http://www.meyuecn.com
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前言

在第一次安装和使用本产品之前，请您务必仔细阅读随机配送的所有资料，这会有助

于您更好地使用本产品。

公司致力于不断改进产品功能、提高服务质量，保留对本手册中所描述的任何产品及

本手册的内容进行更改而不预先另行通知的权利。

如果您在使用过程中发现本产品的实际情况与本手册有不一致之处，或您想得到最新

的信息及任何问题和想法，请联系我们。

http://www.meyuecn.com
mailto:my@meyuecn.com
http://www.meyuecn.com
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1. 产品简介

脑立体定位仪是神经解剖、神经生理、神经药理和神经外科等领域内的重要研究设备,

用于完成对神经结构进行定向的注射、刺激、破坏、引导电位等操作，可用于帕金森氏病

动物模型建立、癫痫动物模型建立、脑内肿瘤模型建立、学习记忆、脑内神经干细胞移植、

脑缺血等研究。

1.1. 产品典型应

该系列产品采取通用的 U 形底座开放式结构，方便进行多角度的操作；可适用于多种

动物实验（大鼠、小鼠、蜥蜴、小鸟、猫及豚鼠等）；可垂直方向 180 度旋转、水平方向

360 度旋转的操作臂为研究人员提供灵活、精确的定位；同时还可配合各种规格的探针、

电极固定夹持器，并可以根据用户的不同实验要求提供定制的固定夹持器以满足各种实验

要求。

用

■ 光遗传实验（病毒、药物注射）

■ 电生理实验（光纤、电极刺激和脑电监测）

■ 微透析实验（单胺类、乙酰胆碱类、氨基酸类、肽类等神经递质提取）

■ 其它分子、细胞、蛋白、药物、染料注射

http://www.meyuecn.com


第 5 页 共 18 页

2. 产品详解

2.1. 产品结构图

http://www.meyuecn.com
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2.2. 特点及性能指标

 适用于大小鼠等脑部定位

 垂直方向可 180 度旋转并随时锁定任意位置

 垂直锁紧和定位钮分离,保证任意角度的精确操作，精确设计的侧向旋转操作空间

 动物适配器头部采用曲线设计弹簧结构压紧，不伤害动物头部结构组织又达到固

定目的；

 可进行三维空间的准确定位以及角度的旋转调节

 X、Y、Z 三轴移动距离可在 LCD 显示屏上实时显示，用户无需前后查看数据，直

接读取 X、Y、Z 轴移动距离；降低人为读数错误风险、提高精准度；

 X、Y、Z 三坐标移动范围 0-80mm，移动距离读数精度为 10μm，LCD 屏显也适

用于在低光照条件下进行手术，或者在受限于阅读游标刻度受限的昏暗环境；

 X、Y、Z 轴坐标可在显示屏上完成任意位置点归零，

 在 Bregma 点根据图谱直接进行定位，避免二次读数及计算，简化了实验操作过

程；

 Z 向设计一键归“0”功能；

 进口传感器和显示屏；采用 5 号电池供电避免电子噪声和干扰，适合电生理实验；

 耳杆采用压板方式同时增设了弹簧；左右对称向中间推进两边读数一致；

 可配套微量注射泵、显微摄像装置、颅钻、电极等精确定位；

 可选配不同动物适配器大鼠、小鼠、猫、兔、壁虎及豚鼠等

 简洁、精巧的外观，方便、灵活的安装和调节方式

 防止误操作，Y 向增加一键锁紧机构（防止实验中途误操作）

 旋转座一键归零位设计（保证十字臂垂直度）

http://www.meyuecn.com
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3. 技术参数

 X 轴旋转：-90°~90°

 Z 轴旋转：-90°~90°

 X、Y、Z 轴调节范围：0~80mm

 调节精度：10um

 旋转式脑定位仪可根据需要自由配置单臂、双臂，单臂数显、双臂数显用于同时

记录和刺激

 配置不同的耳杆、适配器，可以适用于大小鼠等其它小动物实验。

4. 仪器配置清单

名称 型号 数量 内容

主机 1 台 底板、U 型支架、燕尾组件

大鼠适配器 1 个 标配（可加增小鼠适配器 M5095）

标准夹持器 1 个 可加增电极、套管、颅钻、微量注射等

耳杆 1 副 左右各 1 件（可加增小鼠耳杆）

高精密十字臂 1 个
4*90 ° 旋 转 功 能 、 可 加 增 加 长 臂 （ 行 程 ：

100mm）

360°旋转组件 1 个
1 键复位功能，十字臂 360°旋转，Z 轴 0-180°

选择

数显座 1 套
机械升级，可任意位置归零；可直接读数，无

需计算

http://www.meyuecn.com
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5. 使用方法

5.1. 仪器组装

5.1.1. 定位仪组装

http://www.meyuecn.com
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5.1.2. 数显系统连接图示

http://www.meyuecn.com
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① ②

③ ④

连接注意事项：

1 插头按红黄蓝颜 3 色分别对应数显座 XYZ 红黄蓝 3 色；

2 按照“箭头”和“平键”标识、务必对准插座上的“键槽”；

3 正确的操作，是很顺畅连接、不会有阻力；

4 开机后位移数值和显示数值对应，说明连接无误；出现位移数值和显示数值差异时

检查插头插座是否错位连接或联系我们。

5 拔插头，严禁抓信号线往外拉。

插

拔

http://www.meyuecn.com
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5.2. 定位操作

5.2.1. 固定动物

(1) 将动物进行麻醉，麻醉完成后，采用镊子拨开门齿，将门齿卡在动物适配器的门齿

夹的方孔内，压下门齿夹横杆，调节门齿夹高度和深度使动物耳间线与定位仪耳

杆连线保持一致；

(2) 根据动物体型，在定位仪底座上采用泡沫或木板等垫高动物身体，使动物头部与身

体水平保持水平，防止动物的呼吸阻塞；

(3) 将左侧耳杆插入动物耳道，调节左、右侧耳杆使动物头部保持在 U 型开口的中心

位置，先锁紧固定左侧耳杆，后固定右侧耳杆，使动物头部不能晃动，同时调节

门齿夹螺丝（不能太紧，否则会影响呼吸）。

5.2.2. 寻找定位参考点: （以大小鼠为例，寻找 Bragma 点）

剪开动物头皮，剔除骨膜，以 290G 大鼠脑颅骨图为例，如图 1 所示，根据鼠脑骨缝，

寻找前囟点（Bragma）作为脑定位参考点，依照大小鼠脑立体定位图谱，移动三维操作

臂，使其定位点（如夹持定位针，则其尖端为定位点）对准 Bragma 点，分别记录脑立体

定位仪 X（水平）、Y（前后）、Z（竖直）轴读数（读数方法同游标卡尺），以 Bragma

点作为三维坐标系的参考零点。

5.2.3. 定位动物脑部实验区域

根据图谱查找实验区域到 Bragma 点的坐标数值（即 X、Y、Z 坐标），从 Bragma

参考零点开始，移动操作臂相应距离到达指定位置（Z 臂不移动），使用定位针在颅骨表

面做定位标记，使用颅钻开孔。

5.2.4. 实验

夹持注射器，移动 Z 臂到颅骨表面，图谱的垂直零点为颅骨表面，从大鼠颅骨开孔处

进入，根据图谱的数值到达指定深度进行注射。（是不是真的为颅骨表面？）

例如：

如图 1、图 2 所示，要在大鼠脑区 LV 位置进行药物注射实验，先找到 Bragma 点 定

位作为零点，记录各操作臂位置值，然后从该点开始，X 轴右移 1.2mm, Y 轴后移 0.36mm

（由于游标卡尺的精度为 0.1mm,按照四舍五入方式，可以移到 0.4mm 位置），Z 轴下移

3.5mm（Z 轴下移前的位置为颅骨开孔点），此时针头位置即为 LV 点。

http://www.meyuecn.com
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图 1

图 2

http://www.meyuecn.com
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5.3. 读数方法

5.3.1. 游标卡尺读数

测量时,量值的整数部分从主尺上读出，小数部分从游标尺上读出。首先以游标零刻度

线为准在尺身上读取毫米整数，即以毫米为单位的整数部分。然后看游标上第几条刻度线

与尺身的刻度线对齐，如第 6 条刻度线与尺身刻度线对齐，则小数部分即为 0.6 毫米（若

没有正好对齐的线，则取最接近对齐的线进行读数）。读数结果为：

L＝整数部分＋小数部分

判断游标上哪条刻度线与尺身刻度线对准，可用下述方法：选定相邻的三条线，如左

侧的线在尺身对应线之右，右侧的线在尺身对应线之左，中间那条线便可以认为是对准了，

如图 4 读数为：26.6mm

图 3 图 4

5.3.2. 数显读数

参考以上标准游标卡尺式定位仪使用说明，可以直接读出显示屏数值即可，在 Bragma

点置零，根据图谱坐标数值直接移动操作臂到相应研究区域，在 mm（毫米）单位下使用。

安装说明：红、黄、蓝插头分别对应相同颜色插孔 ; -/O 电源开关。

面板说明：CLR：任意点清零。

图 8 图 9

http://www.meyuecn.com
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6. 系统维护与保养注意事项:

不可用重物压挤设备，倒放或侧放设备；

用酒精或温和清洁剂擦拭立体定位仪器

使用柔软布料擦拭脑立体定位仪表面，避免锐器划伤表面；

保持立体定位仪没有灰尘和碎屑

切勿对仪器进行高压灭菌

如有必要可使用气体或杀菌剂对立体定位仪消毒

设备长时间不使用时，应擦拭干净，在室温环境下保存；（温度 0±25℃，湿度 45-65%）

7. 质量保证、保修和售后服务

上门免费安装、调试产品；

根据用户要求，进行有关操作使用等方面的技术指导；

后期可以优惠提供周边产品、零配件、耗材等的供应；

仪器质量保证期 1 年，免费保修和终身维修服务；

仪器的保修期自货物经过双方正式验收合格之日起计算；

客户服务申请 2 小时内响应。

http://www.meyuecn.com
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型

标准脑立体定位仪 双臂脑立体定位仪 标准数显脑立体定位仪

双臂数显脑立体定位仪 小鼠数显脑立体定位仪 小鼠及幼大鼠脑立体定位仪

小鼠及幼大鼠数显脑立体定

位仪 轻便型大小鼠脑立体定位仪 轻便型脑立体定位仪

轻便型数显脑立体定位仪 小鼠脑立体定位仪 轻便型脑立体定位仪



9. 产品可选配件

9.1. 定位仪适配
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器

小鼠适配器 大鼠适配器 小鼠及幼大鼠适配器

小鼠及幼大鼠适配器 小鼠麻醉适配器 大鼠麻醉适配器

小鼠旋转麻醉适配器 大鼠旋转适配器 小鼠及幼大鼠适配器

小鼠耳杆适配器 电磁兼容型大鼠适配器 脊髓适配器



9.2. 夹持
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器

手动微量注射泵 手动微量注射泵 通用夹持器 标准夹持器 C 式

电极套管夹持器 注射夹持器 颅钻夹持器 套管夹持器

标准侧面夹持器 前置放大夹持器 套管夹持器 B 陶瓷光纤插芯

夹持器

陶瓷针夹持器 光纤转环夹持器 组织切割夹持

器

陶瓷光纤

插芯夹持器
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